MANOEUVRAGE

MAREX OS

SPECIFICATIONS

Les systemes de contrdle de navigation NANNI peuvent trouver CONCEPTION
leur place sur tous les types de navires dans le monde. Les @ Esthétique incomparable
navires avec classification, les paquebots, les cargos cotiers et = Fonctionnel
méme les yachts font appel a un savoir-faire Made in Germany. Ergonomique
Quel que soit le concept de propulsion requis - le systéme de FLEXIBILITE
marche arriére, le systéme d'hélice a pas variable ou méme % Systéme modulaire
de nouveaux concepts d'entrainement tels que les systémes Indepépendant du mode de propulsion
hybrides utilisent le produit le plus éprouvé : le Marex os 111. Facile a installer
Ses atouts :
CARACTERISTIQUES
Installation facile et pré-assemblée 0oV Sans programmation
Fiabilité du systéme grace au CAN bus o Personnalisation du paramétrage
Utilisable en extérieur o Capacités optimisées

Approbation technique et FAT sur demande

ndanni

ENERGY IN BLUE



MAREX OS I

Systeme de manoeuvrage

CONCEPTION DU PRODUIT
GESTION DU CYCLE DE VIE
Etude de conception et réaménagement
Avant projet pilote
Service et réaménagement des fonctions
avec établissement d'un réseau mondial
CONSULTATION D'EXPERTISE
Faisabilité technique
Travail de projet
Inspection du site, y compris la gestion du
cycle de vie
RESEAU MONDIAL
Travail de projet
Service
Formation
Ventes et conseil

FONCTIONS INTEGREES
Controle du moteur, courbes de vitesse et
protection contre le calage du moteur
Fonctionnement des transmissions,
inversion des courbes de manceuvre
Controle des PTO et PTl, Trolling et Slip
& Grip
Systémes multimoteurs
Calcul de la vitesse du navire
Commande du freinage d'arbre
Logiciel interne API pour ajout de
fonctions spécifiques
Interface standard pour systeme OP,
pilote automatique et VDR

ARCHITECTURE DU SYSTEME

Commande babord

COMPOSANTS
CARACTERISIQUES

TETES DE COMMANDE

Rétroéclairage, des boutons conceptions selon dif-
férentes installations de propulsion, clavier intégré,
version triple moteur disponible.

AFFICHAGE 5. 7"

Configuration adaptable, 4 boutons poussoirs lu-
mineux, molette numérique 4 axes, lisible en plein
soleil. conception ergonomique, visualisation de 2
propulseurs sur le méme écran.

FONCTIONNEMENT ET INDICATEURS MODULAIRES
Affichage des data des contrdles déportés & des
entrées data.

CONTROLEURS DE PROPULSION MARINS

Boitier unique pour les différents types de systemes
de propulsion, fonctions préconfigurées, fonction
API logicielle, journal des erreurs avec horodatage
en temps réel, clavier et affichage intégrés.

MODULES D'EXTENSION
Intreface VDR, interface NMEA, interface contrdle
du pitch pour CPP.

ACCESSOIRES
Harnais préfabriqué comprenant toute la connec-
tique.

ACTIONNEURS ET VANNES

Composants électriques pour le contréle méca-
nique ou pneumatique de variables telles que le
changement de vitesse, la vitesse ou le réglage
du pas.

OUTILLAGE DIAGNOSTIC

Transfert et optimisation de paramétres sur or-
dinateur portable, transfert de parameétres entre
navires au sein d'une méme ligne de production.

Commande
tribord

Liaison CAN bus tribord
Liaison CAN
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Liaison CAN bus babord

Liaison aux autres équipements
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Tel: +33 (0)5 56 22 30 60

Fax: +33 (0)5 56 22 30 79

Ce document n'est pas contractuel. Nanni se réserve le droit
de modifier I'une des caractéristiques énoncées dans ce do-
cument sans préavis, dans un effort constant pour améliorer
la qualité de ses produits. Les images et les illustrations
peuvent montrer des équipements non standard. Toutes les
inai équij et d i ne sont pas
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